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1+ INTRODUGCAO

O equipamento eletrénico JUMPER, é um produto destinado ao controle
de irrigacdes automatizadas por réddio comando. E composto por quatro tipos de
equipamentos distintos que se comunicam via radio, sendo eles: unidade central
detransmissdo,unidade remota de acionamento e unidade remota de repeticdo.

+ AUnidade Central de Transmissdo (UCT) fica ligada junto ao controlador de
irrigagdao, monitorando a troca de setores e enviando o comando via radio as
demais unidades.

+ A Unidade Remota de Acionamento (URA) tem a fungdo de receber os
comandos via radio e acionar os solenoides junto as valvulas em campo.

« A Unidade Remota de Bombeamento (URB) deve ser instalada préxima ao
painel de acionamento da motobomba. Sua fung¢do é receber os comandos via
rddio que chegam da unidade central de transmissao e controlador o painel de
acionamento.

« Aunidade remota de repeticdo tem a fungdo de repetir o sinal de radio para
asoutras unidades caso haja necessidade.

UNIDADE REMOTA
DE ACIONAMENTO

UNIDADE REMOTA

DE REPETIGAO
CONTROLADOR UNIDADE CENTRAL UNIDADE REMOTA
DE IRRIGAGAO DE TRANSMISSAO DE ACIONAMENTO

PAINEL DE
ACIONAMENTO
UNIDADE REMOTA
h DE ACIONAMENTO

Visando a seguranga, a prote¢ao do sistema e a facilidade de operagdo o
JUMPER é parametrizdvel através de uma Interface Homem Maquina (IHM), onde
osvalores dos parametros podem ser modificados conforme a necessidade.

UNIDADE REMOTA
DE BOMBEAMENTO
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Os gabinetes da unidade central de transmissao e da unidade remota de
bombeamento sdo confeccionados em aluminio e com pintura especial,tornando
o equipamento extremamente robusto e resistente a oxidagao e corrosdes.

Os gabinetes unidade remota de acionamento e da unidade remota de
repeticdo sao produzidos em plasticos ABS, sendo resistente a impactos e
temperaturas. S3o vedados contra poeira e umidade, ideais para instalagdo a céu
aberto.

2+ INSTRUGOES DE SEGURANGCA

. Leia com atengéo este manual e guarde-o para futuras consultas;

. N&o exponha o equipamento a choques, pancadas ou vibragdes. Evite que
ele caia, para ndo prejudicar as pecgas internas;

. N&o derrame agua, nem qualquer outro liquido sobre equipamento;

. Ao conectar ou desconectar o equipamento da rede elétrica, é

imprescindivel que desligue a energia, isso evitara choque elétricos;

. N&o é necessaria a instalagdo de disjuntores de protecdo, a fonte do
equipamento ja possui um sistema de protecado individual, com fusiveis
ultrarrapidos;

. Natroca dos fusiveis, € importante que desligue a rede elétrica;
. Todo equipamento eletroeletrdnico deve ser instalado por um profissional
qualificado.

3+ MONTAGEM MECANICA

Aunidade central de transmissdo e a unidade remota de bombeamento
sdo projetadas para serem instaladas em superficie plana e em sentido vertical,
enquanto a unidade remota de acionamento e a unidade remota de repeti¢do sao
fornecidas montagem em hastes metélicas,ideais para fixagdo vertical.

3.1 FIXACAO DA FONTE DE ALIMENTACAO

As fontes devem ser parafusadas nos quatro pontosindicados.

FIXAGAO ——>

FIXAGAO ——>
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3.2 FIXAGAO DA UNIDADE DE TRANSMISSAO E DA UNIDADE DE BOMBEAMENTO

O médulo controlador deve ser fixado nos quatro pontosindicados através
de parafusos ou de fixagao similar.

JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD

A T

]

FIXAGAO

FIXACAO —A

J--"

FIXAGA0 —X[=T)
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3.3 FIXACAO DA UNIDADE DE ACIONAMENTO E DA UNIDADE DE REPETIGAO

|

UNIDADE REMOTA 1 UNIDADE REMOTA
DE ACIONAMENTO DE ACIONAMENTO

|

FIXACAO
« DAS HASTES »

4+ MONTAGEM ELETRICA E ESPECIFICAGOES

Neste topico serd abordado a montagem elétrica de todos os equipamentos
que compode 0 JUMPER, assim como as especificacdes elétricas dos mesmos. Toda
conexao elétrica ou montagem deve ser feita com o equipamento desligado.

41 LIGACAO DA UNIDADE DE TRANSMISSAO

Aunidade remota de transmissdo dever serinstalado junto ao controlador
de irrigagdo, para monitorar a troca de setores e enviar o comando as demais
unidades.

411 CONEXAO DA FONTE DE ALIMENTACAO

Afonte de alimentagdo se trata de um transformador bivolt,entradaem
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O IGF

127Vac ou 220Vac, com saida 24Vac e GND. A fonte possui internamente fusivel de
protecdo e dispositivos de protecdo contra surto (DPS), além de um LED externo

que indica funcionamento. A ligagdo da fonte ao médulo segue o esquema
seguinte:

~ d‘.

~ -
fe) [
A,

T IGF - MADE IN BRAZIL SUPORTE TECNICH
FLETRICO | UMIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAO | MOD.UCT-14E (27) 3264-3259

ENTRADAS DO CONTROLADOR 24VAC I

o . o [ o e o o]
mmmmmm.mmm.m.mmm.mlm

EEBEEEEEEBEBEEBEHEHEE

/\:\’ I I 1 C’
11

Saida
Auto-trafo

4.1.2 ENTRADA DOS SETORES

A unidade de transmissdo possui quatorze entrada para o controlador
deirrigacdo, sendo um ponto comum e quartoze entradas individuais. A entrada é

do tipo 24Vac. Cada saida do controlador de irrigagdo deve ser ligada a uma Unica
entrada.

A, -~

g

CUIDADO
RISCO DE CHOQUE
ELETRICO

1ot a2 | [ o | |t [ene o3[ Eoa[ 05 06 07 [eos [eoa 1 vt Eve E13 1
Lot [02 03 104 |05 [06 |07 (08 108 [ 10| 11 1213 14 15 |6 [17 [ 18119 ]

EEEBEBEEBEBEEBEBEEEBEEEEE
2 HHHHHHHHHHH
[IE [ !1-El-ESI-EA-IES-EIS-EI7-E8I-E9-IE10 ET-E12- 513 E1t.]

Entrada de sinal 24Vac vinda do
controlador de irrigagdo de cada setor.
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4.1.3 CONEXAO DA CHAVE DE FLUXO

E possivel conectar uma chave de fluxo a unidade de transmissdo, a entrada
édotiposecoNA.

l’,’\}
YA,

0N
)i
Z

7
N

CUIDADO

Ry D CHINGE IGF - MADE IN BRAZIL

summnfcmcu
[il3 UNIDADE CENTRAL DE THANSMISSAIJlMl]D UCT-14E  REV: 1.0 1271 3264-3259
,5‘,75'.‘7‘}5{“ ENTRADAS DO CONTROLADOR zmc

et o gz | o | et o200 0 06 0708 e 10
mmmmmm.mmm.m.mmnlnlm

EEEBEEEEBEEBHEBEEBEHHEHEE

Chave de
Fluxo
4.1.4 CONEXAO DA ANTENA

Na parte superior do médulo tem um conector SMA onde a antena
transmissora deve serroscada.

CONECTOR DA ANTENA
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4.2 LIGAGAO DA UNIDADE

DE BOMBEAMENTO

O IGF

Aunidade de remoto de bombeamento deve serinstalado junto ao painel
de acionamento da motobomba. Pode ser um painel de partida ou cominversorde

frequéncia.

4.2.1 CONEXAO DA FONTE

DE ALIMENTAGAO

A fonte de alimentagdo do médulo receptor é idéntica ao médulo
transmissdo, com entrada em 127Vac e 220Vac e saida 24Vac e GND. A ligagdo da
fonteao mdédulo segue o esquema seguinte:

ELETRICO

5N
9)
=

¢

DA
AC
el wer| |

mscnuuligﬁl%ﬂUE IGF - MADE IN BRAZIL SUPORTE TECNICO
‘ UNIDADE REMOTO DE BOMBEAMENTO|MOD.URB-2F REV: 1.0|  (27) 3264-3259

24VAC | 24V
[ ] [ ]

BEEE

)]

Saida
Auto-trafo

4.2.2 SAIDA PARA ACIONAMENTO DO PAINEL

Esta saida foi idealizada para acionar o painel de partida ou painel com

UIDADO
YO 8 7T o ooen w0 11
mEl
24VAC | 24VAC
I I N
ofelel [ L]

IGF - MADE IN BRAZIL SUPORTE TECNICO
(27) 3264-3259

+

N
=
[

o

[EEEE

Bl
o ||

> 1]

o
O

Saida
24VAC

inversor de frequéncia. E uma saida de 24Vac, sinal muito utilizado em sistemas de
irrigacao automatizados.
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4.2.3 SAIDAS ANALOGICAS DE CONTROLE

Osinversores de frequéncia possuem padrdes para controle da frequéncia
de saida. Entre esses métodos corrente. A unidade de bombeamento do JUMPER
possuio sinal de tensdo 0-10Vdc.

S\
JO [

IGF - MADE IN BRAZIL —
UNIDADE REMOTO DE BOMBEAMENTO|MOD.URB-2F  REV: 1.0 @n

.
TE TECNICO
3264-3259

4.2.4 CONEXAO DA ANTENA

Na parte superior do médulo tem um conector SMA onde a antena
receptora deve serroscada.

4.3 LIGACAO DA UNIDADE DE ACIONAMENTO

A unidade remota de acionamento foi projetada para operar em locais sem
fornecimento de energia elétrica, por isso possui bateria recarregavel e painel
solar para recarga. Possui 4 saidas para acionar solenoides do tipo LATCH.

ANTENA

PAINEL SOLAR

BATERIA

! UNIDADE REMOTA DE ACIONAMENTO

SOLENOIDES LATCH
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4.3.1 CONEXAO DO PAINEL SOLAR

O Painel solar fotovoltaico fornecido tem a funcao de recarregar da
unidade de acionamento. Deve ser ligado observando a polaridade dos bornes,
positivo (+)enegativo(-).

l PAINEL SOLAR -
PAINEL SOLAR +

4.3.2 CONEXAO DA BATERIA

A bateria utilizada na unidade remota de acionamento tem a fungdo de
manter a alimenta¢do do equipamento. Deve ser ligada observando a polaridade
dos bornes, positivo (+) e negativo (-).

: l BATERIA -
; BATERIA +
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4.3.3 CONEXAO DOS SOLENOIDES

Aunidade de acionamento possui quatro saidas apropriadas para acionar
solenoides LATCH de 12 V. E possivel operar com uma, duas, trés ou até quatro
solenoides por unidade. Cada solenoide deve ser ligado observando a polaridade
dos bornes, positivo (+) e negativo (-).

/; SOLENOIDE &

4.3.4 CONEXAO DA ANTENA

Na parte inferir do médulo tem um conector SMA onde a antena receptora deve
serroscada.
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4.4 LIGACAO DA UNIDADE DE REPETICAO

A unidade remota de repeticao foi projetada para operar em locais sem
fornecimento de energia
elétrica, por isso possui bateria recarregédvel e painel solar para recarga. A fungdo
deste equipamento é
retransmitir o sinal de radio enviado pela unidade remota de transmissao.

ANTENA

PAINEL SOLAR

BATERIA

UNIDADE REMOTA DE REPETICAO

4.4 CONEXAO DO PAINEL SOLAR

O Painel solar fotovoltaico fornecido tem a fung¢do de recarregar a bateria
da unidade de repeticdo. Deve ser ligado observando a polaridade dos bornes,
positivo (+) e negativo (-).

l PAINEL SOLAR -
PAINEL SOLAR +

. /i
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4.4.2 CONEXAO DA BATERIA

A bateria utilizada na unidade remota de repeticdo tem a fungdo de manter a
alimenta¢dodo

equipamento. Deve ser ligada observando a polaridade dos bornes, positivo (+) e
negativo (-).

: l BATERIA -
: BATERIA +

4.4.3 CONEXAO DA ANTENA

Na parte inferir do médulo tem um conector SMA onde a antena receptora deve
serroscada
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5- PROGRAMAGAO DO JUMPER

Apés a instalagdo de todos as unidades do JUMPER, pode-se iniciar as
configuragdes de funcionamento. A programagao é toda feita na unidade remota
de transmissdo, pois as demais apenas executam os comandos de radio que
recebem.

5.1. PROGRAMACAO DA UNIDADE DE TRANSMISSAO

Esse equipamento possui para programagao e operagao uma IHM composta por
umdisplay, cincoteclas e dois LED’s de status.

5.1.1 APRESENTACAO DA IHM

JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISS.

MOD, UCT - 15E

5.1.2 DIAGRAMAGAO DA PROGRAMAGAO

O seguinte diagrama é uma arvore da programagao e operagao da unidade
transmissora.
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PROGRAMAR

ENERGIZAGAO ROTAGOES

PROGRAMAR
CONTAT NF

SINCRONIZAGAO
TESTE DE
DOS RADIOS AT

LIZ,
ESPERA « ESPERA V's';:D'E AR
AUTOMATICO [ 3 MANUAL ‘
.. .. ‘ MENU DE . CONFIGURAR
PARAMETROS RADIOS
OPERACAO OPERACAO
¢ PROGRAMAR
AUTOMATICO Rerano

CONFIGURAR

VISUALIZAR
BATERIAS

.I

CONFIGURAR
REPETIDORES

5.1.3 ENERGIZAGAO E SINCRONIZAGAO

Ao ser energizado, 0 equipamento mostrard em seu display uma tela de
apresentagdo com o nome do fabricante, versdao do software e versdo do
hardware.

A unidade remota de transmissao vai procurar sincronizar com todos os
radios da unidade de acionamento e de bombeamento. Se a sincronizagao ocorrer
com sucesso, a unidade de transmissdo ird para o ultimo modo que foi deixads,
manual ou automatico.

JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD

MOD, UCT - 14E
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5.1.4 MODO DE ESPERA MANUAL

Sempre que a unidade de transmissao for colocada em modo manual, na
energizacdo ou pela tecla €3, ird apresentar a mensagem “EM ESPERA, PRESS £
OU @ ".Se pressionar a tecla @3 o equipamento vai para o menu de parametros e
se pressionaratecla @) portrés segundos vai para operagdo em manual.

5.1.5 MENU DE PARAMETROS

Quando o equipamento estiver no modo espera manual e for
pressionado a tecla @, ird aparecer o menu principal de parémetros. Com as
teclas €3 e @) é possivel alternar qual pardmetro deseja alterar.

Para selecionar use atecla @.

JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD

5.1.5.1 PROGRAMAR ROTAGOES DOS SETORES

E possivel programar uma rotacao individual para cada setor, e durante a operacgdo
esse valor serd enviado para unidade remota de bombeamento. Ao selecionar esse
parametro é mostrado no display o setor e a rotagdo programada (em porcentagem).

Com as teclas{@ e [E) é possivel alterar qual setor est4 selecionado, e com as teclas
e [ alterase a porcentagem de rotagdo. A tecla @ salva a programacao e retorna ao
menu principal.
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JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD

5.1.5.2 PROGRAMAR CONTATO NORMAL FECHADO

A remota unidade de transmissao possui entrada digital para monitorar
algum contato normal fechado (NF). Apds iniciar a operagdo esse contato dever
sermantido fechado, caso contrérioird gerar uma falha.

Para utilizar essa fungdo deve-se informar dois valores no paréametro:
» Retardo: tempo,em minutos, para iniciar o monitoramento do contato
NF,apésiniciaraoperagdo
« Desarme: tempo, em minutos, que o contato deve permanecer aberto,
para considerar como uma falha.

JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD
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Aideia principal de utilizagdo do contato NF é monitorar uma chave de
fluxo ligada na rede adutora da irrigagdo. Caso a tubulagdo seja rompida, a unidade
remota de transmissdo identificard essa falha e vai desligar a unidade de
bombeamento.

5.1.5.3 TESTE DE SINAL DOS RADIOS

Essa tela do programa foi pensada para auxiliar nainstalagdo do conjunto
JUMPER. Apés todas as unidades remotas de acionamento, bombeamento e
repeticdo estiverem instaladas é possivel enviar um sinal de radio para cada uma
delas e medira qualidade da comunicagao.

Basta inserir o nUmero do radio que desejasse testar e pressionar enviar,
em seguida vai retornar um valor numérico com a intensidade do sinal medida em
dBm.

JUMPER 113 JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISS, £ i UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISS.

MOD. UCT - T4E | : 1l MOD. UCT - 4E

Tabela parainterpretar o sinal medido:

Sinal medido em dBm significado

De 0a 30 Sinal de comunicagdo excelente.
De 30 2 100 Sinal de comunicagdo boa.
De 100 a 120 Sinal de comunicagao ruim.
Acima de 120 Sinal de comunicag¢do péssimo, recomendasse inserir
repetidores de sinal.
. J

5.1.5.4 VISUALIZAR NUMERO DA REDE

Todo conjunto JUMPER é parametrizado de fabrica com um nUmero de rede Unico,
para que ndo haja interferéncias de comunicagdo com outros equipamentos que
também utilizam comunicag¢do via radio.
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Se for preciso substituiralguma unidade remota (transmissdo, acionamento,
bombeamento ou repeticdo) ou até mesmo solicitar expansdo de novas unidades,
deve-seinformaronUmero darede que pode servisualizado nesse parametro.

JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD

MOD, UCT - 14E

5.1.5.5 CONFIGURAR OS RADIOS DO CAMPO

Esse parametro tem a fungdo de cadastrar os radios que serdo utilizados
nas unidades remota de acionamento. O cadastro é feito por setor,entdo a primeira
coisa a fazer é selecionar qual setor deseja parametrizar utilizando as teclas €3 e ).

JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD
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Apés a selecao feita, podemos configurar quais os radios e saidas para
solenoides serdo responsaveis poraquele setor.
Para cada setor devemos informar o nUmero da unidade remota de acionamento e
o nUumero da saida de solenoide que vamos usar, sendo possivel cadastrar até duas
unidades/saidas porsetor.

JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD

MOD, UCT - 14E

No exemplo acima, parametrizamos o setor 14 com duas solenoides, ficando
com aseguinte configuragdo:

Setor Unidade remota / saida Toda vez que o setor 14 for acionado,
primeiro serd aberto a solenoide 1 na
unidade remota 001 e em seguida a
solenoide 4 na unidade remota 002.

Unidade remota 001, saida 1.

Unidade remota 002, saida 4.

5.1.5.6 PROGRAMAR RETARDO DE FECHAMENTO

E possivel programar um retardo de fechamento de solenoides nesse
pardmetro. Quando houver na operagdo manual ou automatica uma troca de
setores, um solenoide s6 sera fechado apés o tempo de retardo. Essa fungao
minimiza os efeitos de fechamento de valvulas hidraulicas e sobre pressdo na rede
adutora.
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O retardo pode ser programado entre 0 e 240 segundos (4 minutos).
5.1.5.7 CONFIGURAR UTILIZACAO DO PAINEL

Pensando nas utilizacdes possiveis para o JUMPER e principalmente em
situagdes que o controlador de irrigagdo for instalado junto ou préximo ao painel
de acionamento da motobomba, pode-se dispensar a utilizagdo da unidade
remota de bombeamento.

Sempre que a unidade de bombeamento ndo for utilizada, deve-se informar
nesse parametro.

JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD

MOD, UCT - 14E
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5.1.5.8 VISUALIZAR A TENSAO DAS BATERIAS

Como as unidades remotas de acionamento e repeti¢do funcionam a bateria
e carregadorsolar, é interessante monitorara carga dessas baterias.
Nesse parametro, pode-se digitar qual rédio deseja medir a bateria e enviar
o comando com a tecla @. Em seguida serd retornado um valor numérico com a
tensdoemvolts (V).
Dessa forma, toda l6gica de operagdo e protegdo levara isso em consideragado
aofuncionar.

JUMPER i JUMPER

UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAD i % 1 UNIDADE CENTRAL DE TRANSMISSAO

MOD. UCT - 14E MOD. UCT - 14E

Valores de tensdo abaixo de 12V podem indicar fim da vida Gtil da bateria
ou que o painel solar precisa serlimpo.

5.1.5.9 CONFIGURAR RADIOS REPETIDORES

Em situagdes onde é preciso utilizar unidades remotas de repeti¢do, deve-
se cadastrar o nimero dos radios dessas unidades. E possivel informar até 3 radios
com essa fungao.

5.1.6 OPERAGAO MANUAL

Quando o equipamento estiver no modo espera manual e for pressionado
atecla @) por trés segundos, ird aparecer a tela de operagdo manual. Nessa etapa
podemosiniciararega sem a necessidade do controladordeirrigagdo.

Asteclas €3 e @) mudam qual setor serd operado, as teclas e @ alteram
aporcentagem de rotacao enviada para motobomba.Atecla @) envia o sinal paraa
unidade remota de acionamento e a unidade remota de bombeamento.
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As porcentagens da rotagdo dos setores sdo salvas todavez que o sinal é
enviado para a unidade remota de bombeamento. A operagdo manual é ideal para
ajustararotagao da motobombaem todos os setores e salvar.

5.1.7 MODO DE ESPERA AUTOMATICO

Sempre que a unidade de transmissdo for colocada em modo automatico,
na energizagdo ou pela tecla €3, ird apresentar a mensagem “AGUARDANDO
ACIONAMENTO”. A unidade remota de transmissdo permanece monitorando as
entradas digitais ligadas ao controlador de irrigagao, se alguma for ativada vai para
o modo de operagdo automatico.

Nesse modo de espera, a unidade de transmissao envia requisi¢oes de
leitura da bateria para todas as unidades de acionamento e repeti¢cdo em campo.
Essa leitura acontece de hora em hora e se alguma bateria com tensado baixa for
detectada é gerado um alarme. Esse alarme consiste em “BIPE” sonoro e uma
mensagem de alerta “ALARME BATERIA, RADIO: XXX”,com o nimero do radio que foi
detectado.

As possiveis causas de tensado baixa da bateria podem ser placa solarcom
acumulo de sujeira, cabos desconectados ou o préprio fim da vida Util da bateria.

5.1.8 OPERACAO AUTOMATICO

Nesse modo de operagao, a unidade remota de transmissao trabalha como
escravo do controlador de irrigagdo ao qual estd conectado. Conforme os setores
vao sendo irrigados, a unidade de transmissdo realiza toda a operacao,
comandando as unidades de acionamento e bombeamento.

Todos os acionamentos sao ordenados de modo inteligente, sempre
priorizando a abertura de valvulas, tempo de retardo e confirmagdes de
recebimento de sinais de radio.
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5.1.9 FALHAS

Para garantir a operagao de forma segura, tanto em modo manual como
em modo automatico, algumas falhas foram criadas. Sempre que uma falha
ocorrer a operagdo é finalizada e o painel da irrigagdo é desligado através da
unidade remota de bombeamento.

Independente da falha que ocorrer, para reiniciar o funcionamento basta
pressionaratecla @.

Tecla pressionada com um pulso Unidade de transmiss3o inicia a
Use a tecla@ para sincronizagdo com todos os radios da rede.
reset da falha - N
Tecla pressionada por trés Unidade de transmiss&o vai direto
segundos ao modo de espera.

Abaixo estdo descritas todas a falhas e como proceder em cada caso.
5.1.9.1 FALHA DE COMUNICACAO
Sempre que um comando via radio é enviado pela unidade de transmiss3ao,
essa fica aguardando o retorno de execugao do comando. Se a confirmagao nao

chegar com trés tentativas de envio, uma falha de comunicagao é gerada, exibindo
no display qual rédio ndo obteve resposta.
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POSSIVEIS CAUSAS QUE LEVAM A FALHA DE COMUNICACAO

CAUSA PROCEDIMENTO

Sinal de comunicagao ruim Verificar utilizando o parametro de teste de sinal.

Verificar unidade de acionamento que possui o nimero

Unidade remota de acionamento desligada do radio indicado na falha.

Sinal de comunicagao péssimo, recomendasse inserir

Unidade de bombeamento desligada repetidores de sinal.

Repetidores inoperante Verificar a unidades de repeticdo de sinal.

Radio cadastrado inexistente Conferir o pardmetro de cadastro de radios por setor.

5.1.9.2 FALHA DE CONTATO NORMAL FECHADO

Essa falha ocorre quando a entrada digital (DI1) da unidade remota de
transmiss3o € habilitada para ser utilizada e ndo permanece fechada em operacgao.
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POSSIVEIS CAUSAS QUE LEVAM A FALHA DE CONTATO NF

CAUSA

PROCEDIMENTO

Habilitagdo indevida da utilizagdo do
contato NF

Verificar o parametro relacionado a programacado do
contato NF.

Tempo de retardo e desarme com
valores muito baixo

Verificar os valores de tempo parametrizando para o
contato NF.

Contato NF ndo permaneceu fechado
em operagao

Verificar a atuagdo do equipamento instalado na
entrada DI1.

5.1.9.3 ERRO DE CADASTRO

Quando algum setor é selecionado para operagao, tanto manual como
automatica, e esse setor ndo possui os radios devidamente parametrizados, um
erro de cadastro é gerado mostrando o setor que ocorreu.
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Para solucionar esse erro, basta conferir o parametro de cadastro de radios
no setor indicado. O setor deve ter pelo menos um radio vinculado e uma saida
programada naquele radio.

5.2 FUNCIONAMENTO DA UNIDADE REMOTA DE BOMBEAMENTO

Aunidade remota de bombeamento deve serinstaladajunto ao painel que
ird acionar a motobomba do sistema de irrigagdo. Sua fungdo é receber os
comandos via radio vindo da unidade de transmissdo e controlar o painel da

motobomba.

5.2.1 ENERGIZACAO

Ao ser energizado, o equipamento mostrard em seu display uma tela de
apresentagdao com o nome do fabricante, versdo do software e versdo do
hardware. Em seguida vai ao modo de espera, aguardando a unidade de
transmissdo enviar o sinal de operagao.
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5.2.2 OPERACAO

Ao receberainformac¢do para operaralgum setor,a unidade de acionamento
exibe em seu display qual o setor e a rotacdo programada para o mesmo. E ativada
a salda 24Vac para acionar o painel assim como a saida analdgica de 0-10Vdc para
controle dareferénciadoinversorde frequéncia.

JUMPER

UNIDADE REMOTA DE BOMBEAMENTO

MOD. URB - 2F
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5.3 FUNCIONAMENTO DA UNIDADE REMOTA DE ACIONAMENTO

A unidade de acionamento foi projetada para ser instalada em campo,
junto as valvulas hidraulicas do sistema de irrigagdo. A fungdo desse equipamento
é receber o sinal da unidade de transmissdo e operar os setores, abrindo e
fechando os solenoides de Latch.

A unidade remota de acionamento conta com quatro LEDS de visualizagdo das
saidas.

NOME DO LED FUNCAO INTERPRETACAO
LD1 STATUS DO SOLENOIDE 1 SE ESTIVER ACESO SIGNIFICA QUE A SOLENOIDE 1ESTA
ATIVADA.
STATUS DO SOLENOIDE 2 | SE ESTIVER ACESO SIGNIFICA QUE A SOLENOIDE 2 ESTA
LD2 ATIVADA.
LD3 STATUS DO SOLENOIDE 3 | SE ESTIVER ACESO SIGNIFICA QUE A SOLENOIDE 3 ESTA
ATIVADA.
STATUS DO SOLENOIDE 4 | SE ESTIVER ACESO SIGNIFICA QUE A SOLENOIDE 4 ESTA
LD4 ATIVADA.
.

Dois botdes estao disponiveis para operacdo manual:

+ O botdo (TESTE SOLENOIDE ) aciona os solenoides uma por vez quando é
pressionado, possibilitando testartodas elas.

+ Obotdo(RESET)desliga os solenoides,garantido estadoinicial de operagao.

BOTOES DE ACIONAMENTO MANUAL LED'’S DE VISUALIZAGAO DAS SAIDAS
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5.4 FUNCIONAMENTO DA UNIDADE DE REPETIGAO

A unidade de remota de repeti¢do foi projetada para ser instalada em
campo, em pontos estratégicos para repeti¢do do sinal de radio. A fungdo desse
equipamento é receber o sinal da unidade de transmissdo e repassar as demais
unidades, garantindo que ainformagao chegue a todos os pontos do sistema.

5.4.1 EXEMPLOS DE APLICAGAO

O equipamento JUMPER funciona baseado na transmissdo de sinais de
radio. Esses sinais podem ser perdidos quando encontram algumas barreiras,
geralmente relevos. A unidade remota de repeticdo auxilia em contornar as
barreiras encontradas pelos sinais de radio.

Exemplo 1: Radio A comunicando com o Radio B através do repetidor,contornando
orelevodolocal.

RADIO REPETIDOR

RADIO A
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Exemplo 2: Radio Acomunicando com o Radio B através do repetidor,contornando
orelevodolocal evegetagao.

<<<<

Obrigado por adquirir nossos produtos!
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8 TERMOS DE GARANTIA

1-

5-

10-

11-

AIRRIGAFACIL garante este produto por um periodo de 12 meses, contados a partir da data da
nota fiscal faturada, independente da data da instalagéo, e se compromete a consertar e/ou
substituir no mais breve tempo possivel aquelas partes e/ou pecas que apresentem defeitos.
Esta garantia cobre defeitos de fabricagao dos produtos e componentes nas condigdes normais
de uso, de acordo com as instru¢des fornecidas no manual de operacdo que acompanha o
equipamento.

Esta garantia ndo abrange o desgastes normal dos produtos ou equipamentos, ficando
excluidas as partes e/ou pegas consideradas como de desgastes ou de facil deterioracéo.
Agarantia serd automaticamente cancelada se o equipamento vier a sofrer reparos por pessoas
ndo autorizadas, sofrer danos recorrentes de acidentes na alimentagéo, quedas, operagédo
indevida ou negligente, ligagdo em tenséo errada, variagdo de tensdo elétrica ou sobrecarga
acima do especificado no manual de operagdo, manuten¢do ou armazenamento inadequado,
por exposicdo a fogo, sal, gases corrosivos, agua ou influencias de natureza quimica,
eletroquimica, elétrica ou atmosfera.

Sera também motivo para cancelamento desta garantia, a rasura, alteragédo ou retirada da
etiqueta com o numero de séria e modelo, fixada no aparelho.

Os servigos em garantia serdo executada sem custo para o cliente, desde que o equipamento
seja entregue nas dependéncias da IRRIGAFACIL, ficando os custo de frete, seguro e outros,
por conta do cliente.

Agarantia n&o inclui servigos de montagem ou desmontagem nas instalagées do cliente, custos
de transporte do produto, despesas de locomogao, embalagem, hospedagem e alimentagéo do
pessoal de assisténcia técnica, quando solicitado pelo cliente.

Quando o cliente solicite que a assisténcia técnica seja executada na sua dependéncias, este
pedido devera ser feito por escrito. Neste caso serédo cobrados as seguintes despesas: viagem,
transporte, horas de viagem, transporte de materiais; s6 n&do serdo cobradas as horas
efetivamente necessarias para a execugdo dos servicos em garantia. Para a execugdo dos
servigos nas suas dependéncias o cliente devera providenciar e disponibilizar, para o técnico da
IRRIGAFACIL todos os meios e o pessoal necessario para a execugdo de todos os servigos
adicionais como elétrica, hidraulica, alvenaria, serralheria, marcenaria, etc.

A responsabilidade da IRRIGAFACIL se restringe exclusivamente a substituicdo,ou reparo do
produto.

A presente garantia se limita ao produto fornecido, ndo se responsabiliza a IRRIGAFACIL por
danos a pessoas, a terceiros, a outros equipamentos ou instalagdes, lucros cessantes ou
quaisquer outros danos emergentes ou consequentes.

Substituigées, reparos ou modificagdes decorrentes de defeitos ndo interrompem nem

prorrogam o prazo de garantia por defeitos.

As assisténcias técnicas em garantia, por parte da IRRIGAFACIL sé serdo executadas apos a

confirmacéo da ndo existéncia de débitos por parte do cliente.
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